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1 Introduction

Le BDL162 vous permet de connaitre quand une section de détection sur votre réseau est occupée.
Cette fonction de détection d'occupation est le premier pas vers le contréle réaliste de votre matériel
roulant, signalisation, bruitage d’environnement et la modélisation réaliste de votre réseau.
L'installation du BDL162 sur votre réseau est facile et permettra des opérations les plus realistes
possibles.

Le BDL162 emploie le traitement de signal digital (DSP) pour vous permettre la détection
d'occupation sur 4 zones, A a D, chacune avec 4 sections de détection, pour un total de 16 sections
de détection. Le nombre de BDL162 que vous employez sur votre réseau est déterminé par le
nombre de secteurs de voies que vous voulez contréler et comment vous voulez automatiser votre
réseau - plus il y a de sections de détection plus il y a de BDL162.

Sur votre systeme Digitrax, le BDL162 annonce I'occupation de section de détection au systéme via
sa connexion LocoNet. Ceci permet d’avoir I'information d'occupation disponible pour l'utiliser par
n'importe quel équipement raccordé au LocoNet. Par exemple, I'information peut étre employée par
le SEB/SE8C pour positionner des signaux ou par un programme informatique pour le contréle du
trafic. Un BDL162 peut aussi accueillir des détecteurs transpondeurs comme le RX4 pour vous
mettre en oeuvre le transponding Digitrax afin de contréler le trafic, du son ou plus d'automatismes
sur le réseau.

Sur des systemes DCC avec une station de commande non compatible avec le LocoNet Digitrax, un
BDL162 peut fonctionner en utilisant seulement le signal DCC RailSync sur n'importe quel systeme
DCC. Dans ce cas, le BDL16 peut annoncer l'information de détection via un panneau d’affichage a
LED de fabrication personnelle.

2 Terminologie
Les points suivants présentent quelques termes qui peuvent utiles quand vous utilisez un BDL162.

Cablage direct principal est une méthode de cablage de réseau ou chaque zone d’alimentation et
son booster sont électriquement isolés. La voie dans chaque zone d’alimentation utilise une
méthode de cablage a « retour commun » pour la détection d'occupation et/ou la gestion de
I’alimentation. Le cablage direct principal est la méthode de cablage recommandée par Digitrax
pour des raisons de sécurité et aussi parce qu’elle effectue le travail de détection plus facilement.

La zone d’alimentation est le cablage d’alimentation, les composants et I'équipement rattachés a
ce cablage, alimenté par un booster unique correctement isolé. Le BDL16 est utilisé pour configurer
des sections de détection dans une ou plusieurs zones d’alimentation.

La zone secondaire d’alimentation est le cablage, les composants et I'équipement qui sont
alimentés par un bus composé de deux fils d’alimentation provenant de leur propre équipement de
gestion d’alimentation, par exemple une section d’inversion de polarité commandée par un
€¢quipement automatisé d’inversion comme les PM4.

Le commun de détection est le retour commun utilisé dans une zone correctement isolée
électriqguement pour mettre en application la détection d'occupation.

L'élément de sécurité est le matériel, y compris la voie, associée a un report d’informations, qui
s’enclenche et/ou signale les événements de cette section de voie.

Le cablage a rail commun sur tout le réseau est une méthode de cablage de réseau ou les zones
d’alimentation et leurs boosters sont reliés électriquement par un rail commun ou un fil commun de
retour sur le bus d’alimentation. Cette méthode est traditionnellement employée pour les réseaux
alimentés de maniére conventionnelle. Les fils de voie d’un rail sont reliés ensembles a une sortie
de I’alimentation. L'autre rail est isol¢ et les fils d’alimentation sont reliés a 1’alimentation par des
commutateurs de commande de bloc. Le cablage a rail commun a un inconvénient quand il est
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couplé aux systemes de détection parce que les détecteurs ne peuvent pas surveiller
indépendamment si le courant de la zone est coupé ou non. 1l n'y a aucune maniére de dire si la
détection d'occupation fonctionne réellement dans une section donnée de détection.

La section de détection est une section de voie isolée sur un rail ou sur les deux rails et reliée a un
détecteur d'occupation de sorte que le détecteur puisse détecter la présence d'une loco (ou de
wagons spécialement équipés) dans cette section de voie.

Le détecteur d'occupation est un dispositif qui détecte la présence d'une locomotive (ou de
wagons spécialement équipés) dans une section de voie qui est configurée pour la détection
d'occupation. Les détecteurs d'occupation fournissent également la rétro signalisation pour indiquer
I'occupation. Cette rétro signalisation peut étre sous forme de lampe sur un TCO ou ce peut étre un
message de rétro signalisation envoyé au systéme qui peut étre utilisé par d'autres équipements du
réseau. Aussi appelé détecteur d'occupation de canton sur les réseaux conventionnels. Les
détecteurs ne sont pas traités par les normes DCC ou les usages recommandes.

Le transpondeur est un équipement électronique avec une adresse de transpondeur qui est installée
dans des matériels roulant. Les transpondeurs fournissent des informations aux détecteurs de
transpondeurs installés sur le réseau. Ceci permet au systeme de déterminer dans quelle section de
détection le transpondeur est actuellement situé. Des transpondeurs sont inclus dans beaucoup de
décodeurs premium Digitrax. Le TD1 (transpondeur) et le TL1 (transpondeur avec sortie
lumineuse) sont disponibles en tant qu'unités séparées qui peuvent étre ajoutées aux locos avec des
décodeurs existants ou a d'autres matériels roulant sans décodeur, si vous voulez les employer
seulement pour le transponding et ils n'ont pas besoin de la commande moteur.

Le détecteur de transpondeur est un dispositif électronique installé dans une section de détection
sur le réseau qui recoit I'émission d'informations d'un transpondeur. Le détecteur de transpondeur
renvoie I’information au systéme qui lui permet de déterminer a tout moment I'endroit de la section
de détection pour n'importe quel transpondeur donné. Les détecteurs de transpondeurs RX4 sont
pris en charge par le BDL16 et ajoutent aux 4 zones de détection du BDL16 d’étre des zones de
détection de transpondeurs. Dans ce cas, chague zone de transponding regroupe 4 zones de
détection.

Le BDL16 est divisé en quatre zones. Chaque zone supporte 4 sections de détection et chaque zone
peut étre alimentée par un booster différent.

3 Cablage de la voie pour la détection avec le BDL162

La clef d’un cablage approprié pour la détection d'occupation est de la planifier. VVotre réseau sera
divisé en sections de détection qui peuvent s'étendre n'importe ou de plusieurs centimeétres a
plusieurs métres de longueur. Ce processus est quelque peu subjectif, par le nombre et la longueur
des sections de détection variant selon votre réseau, la longueur des trains et I’'usage de la détection.

Il est meilleur de prévoir vos sections de détection en fonction des opérations que vous voulez
accomplir sur votre réseau avant de faire des coupures dans la voie et d'installer le BDL162. Par
exemple, un passage a niveau avec barriéres fonctionnelles peut nécessiter deux a quatre sections
differentes de detection pour créer les effets que vous voulez, avec les feux et les portes
fonctionnelles pour des trains circulant dans I'une ou l'autre direction. Les feux exigeront
I'information de deux sections de détection avant le signal pour fonctionner comme en réalité. La
détection n'est pas seulement utile, mais critique pour faire fonctionner un secteur caché- la
détection d'occupation vous fera part des voies qui sont occupées dans des secteurs cachés. Dans
votre installation cablée initialement, toutes les sections ne doivent pas étre connectées aux
BDL162; elles peuvent &tre connectées a un répartiteur et ensuite aux boosters ou a des
équipements de gestion d’alimentation. Les BDL162 complémentaires peuvent alors étre insérés
plus tard a volonté en fonction des développements futurs de votre réseau.

Des informations complémentaires sur la méthode et I'installation du BDL162 peuvent étre trouvées
sur le site Web dans le document : Advanced Transponding Application Note dans les sections
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Digitrax Application Notes and Technical Information. Le formulaire, Feuille de Planification du
BDL162, est aussi disponible dans la méme section pour documenter votre installation pour une
future installation et le dépannage. (Copie insérée en fin de ce document).

Si vous construisez un nouveau réseau ou si vous installez votre BDL162 sur un systéme existant, il
y a deux formats de cablage de base : le Cablage direct principal et le Cablage a rail commun sur
tout le réseau.

3.1 Cablage direct principal

Digitrax recommande fortement le Cablage direct principal ou chaque zone d’alimentation et son
booster sont électriquement isolés. Cette méthode de cablage possede des avantages de sécurité et
permet une résolution des problémes et de pannes plus facilement. De plus, le Cablage direct
principal effectue un travail de détection plus réaliste.

Avec le Cablage direct principal, le BDL162 peut déterminer et indiquer si chacune de ses 4 zones
est actionnée ou pas (probablement court-circuité) méme quand il n'y a rien sur les rails dans les
sections de détection. La conception de base de la logique du BDL162 permet que les sections de
détection soient considérées "occupées” si I’alimentation de la zone associée est OFF (parce que
dans ce cas, la détection n'est pas possible). Cette configuration d'usine correspond aux pratiques de
sécurité de détection de type réel. La figure 1 montre un exemple de Cablage direct principal avec
une zone d’alimentation simple avec des sections de détection multiples. La zone A avec 4 sections
de détection (1-4) et la zone D avec une section de détection (16) ont été cablées dans cet exemple.
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Figure 1 : Exemple de Cablage direct principal
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Figure 2 : Exemple de cablage a rail commun sur tout le réseau
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3.2 Cablage a Rail Commun

Le rail commun sur tout le réseau est une méthode de cablage du réseau ou les zones d’alimentation
et leurs boosters sont électriquement connectés en employant un rail commun ou un fil de retour au
bus commun d’alimentation. Le cablage du rail commun sur tout le réseau a un inconvénient quand
il arrive aux systemes de détection car les détecteurs ne peuvent pas contréler indépendamment si
I’alimentation de zone est a ON ou a OFF, donc ils ne peuvent pas indiquer si la détection
d'occupation travaille dans une section de détection donnée. Voir la Figure 2 : cablage a rail
commun sur tout le réseau comme exemple de cablage en un seul district et en une zone avec quatre
sections de détection.

4 Exigences d'Installation du BDL162

Les panneaux de cablage du BDL162 doivent étre placés prés de la plus grande quantité de
détecteurs pour réduire au minimum les longueurs de fils alimentant la voie au BDL162. Les
sections de détection prévues sur le réseau et le cablage associé sur le panneau de raccordement sont
couverts plus en détail dans le papier des applications techniques, Advanced Transponding
Application Note, disponible sur le site www.digitrax.com. Le document inclut les schémas d'une
installation type de BDL162 avec un PM42 et un RX4 associés. La Figure 3 montre les exigences
d’espacement minimum suggéré pour installer un BDL162 et un détecteur RX4 facultatif de
Transponding sur un panneau de cablage. Voir le manuel du RX4 pour plus d'informations. Laissez
suffisamment d'espace sur votre panneau de montage pour le connecteur terminal, des BDL162
complémentaires et n'importe quel PM42 exigé pour la gestion de 1’alimentation.

1. Percez les trous de montage aux extrémités du connecteur 44 points (Figure 3) ou montez en
utilisant les trous existants avec des équerres a angle droit.

2. Vissez le connecteur directement sur le panneau de cablage.

Figure 3 : Espace d’Installation du BDL162
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5 Installation du BDL162 pour les systemes Digitrax

5.1 Céblage du BDL162 pour un reseau Digitrax a Cablage direct principal

1. Apreés le montage du connecteur 44 points sur le panneau (voir la section 4.0), étiquetez le
dessus du connecteur 44 points pour identifier plus facilement les fils, en utilisant des lettres
pour les zones (A, B, C, D) et des numéros de 1 & 16 pour les sections de détection (Voir la
Figure 1). Notez que les numéros sont différents de ceux d'identification des points moulés
sur le connecteur.

Tuyau : Certains utilisateurs assignent a chaque carte BDL162 une lettre de désignation
pour I’employer avec le numéro de section de detection afin de suivre les différentes sorties.
Par exemple la premiere carte BDL162 serait "A" et les sections de détection connectées a
celui-ci seraient étiquetées "A1", "A2"... "A16" sur le connecteur du panneau de cablage et
sur le schéma du réseau pour un repérage plus facile d'une panne.

2. Soudez un fil (AC1) d'une l'alimentation 12-16V AC ou DC au point 12 et un deuxiéme fil
(AC2) de lI'alimentation au point N sur le connecteur 44 points du BDL162. Ceci alimente le
BDL162. Plusieurs BDL162 peuvent étre alimentés par une seule alimentation partagée tant
que vous fournissez au moins 100mA pour chaque BDL162. Cette alimentation ne doit pas
alimenter d’autres équipements autres que des BDL162.

3. Soudez le fil de masse de la masse du booster Digitrax au point 11 du connecteur 44 points.
Rien n'est connecté au point M.

4. Le bout du fil de chaque fil commun de zone et de chaque section de détection doit étre
dénudé d’1 cm environ et inséré dans les trous de chaque paire de points sur le connecteur
comme indiqué dans le Tableau 1 et la Figure 4. Soudez le fil a chaque point. Les
connexions des fils communs de zone au booster doivent étre aussi courtes que possible et la
grosseur du fil importante, puisqu'ils sont communs aux quatre détecteurs de la zone. Par
exemple, un fil 12AWG de zone au booster doit &tre @ moins de 3 métres pour de meilleures
performances.

Connectez fermement la carte BDL162 dans le connecteur 44 points.
Reliez un cable LocoNet dans une des prises LocoNet du BDL162.

7. Appliquez I’alimentation a l'unité. Les LED rouge et verte s'allumeront au moment ou
I’alimentation est appliquée a l'unité. La LED rouge s’éteindra et la LED verte restera
allumée et clignotera une fois approximativement toutes les 2 secondes, indiquant qu'elle est
connectée au LocoNet et qu’elle voit les paquets DCC.

Les commutateurs d'option du BDL162 sont configurés en usine aux valeurs qui fonctionneront
pour les réseaux a Cablage direct principal. Vous pouvez régler avec précision les caractéristiques
du BDL162 en employant ses commutateurs d'option qui peuvent étre configurés en employant une
manette compatible Digitrax ou un PC avec un logiciel compatible LocoNet qui peut contrdler les
aiguillages. Voir la Section 7 : "Personnalisation de votre BDL162 Par configuration des
Commutateurs d'Option."

5.2 Céblage du BDL162 pour le Cablage a Rail Commun Sur tout le réseau

Le cablage a rail commun sur tout le réseau ne peut pas contréler indépendamment si I’alimentation
est présente ou non donc on ne peut pas dire si la détection d'occupation fonctionne ou pas dans une
section de détection donnée. Le BDL162 peut étre facilement configuré pour contourner cet
inconvenient en employant la section de détection 16 pour surveiller I’alimentation de voie-- si
I’alimentation de voie est branchée dans la section 16 alors la détection fonctionne dans les sections
1a15.

1. Aprés le montage du connecteur 44 points sur le panneau (voir la section 4.0), étiquetez le
dessus du connecteur 44 points pour identifier plus facilement les fils, en utilisant des lettres
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pour les zones (A, B, C, D) et des numéros de 1 a 16 pour les sections de détection (Voir la
Figure 1). Notez que les numéros sont différents de ceux d'identification des points moulés
sur le connecteur.

2. Soudez un fil (AC1) d'une lI'alimentation 12-16V AC ou DC au point 12 et un deuxiéme fil
(AC2) de lI'alimentation au point N sur le connecteur 44 points du BDL162. Ceci alimente le
BDL162. Plusieurs BDL162 peuvent étre alimentés par une seule alimentation partagée tant
que vous fournissez au moins 100mA pour chaque BDL162. Cette alimentation ne doit pas
alimenter d’autres équipements autres que des BDL162.

3. Soudez le fil de masse de la masse du booster Digitrax au point 11 du connecteur 44 points.
Rien n'est connecté au point M.

4. Le bout du fil de chaque fil commun de zone et de chaque section de détection doit étre
dénudé d’1 cm environ et inséré dans les trous de chaque paire de points sur le connecteur
comme indiqué dans le Tableau 1 et la Figure 4. Soudez le fil a chaque point. Les
connexions des fils communs de zone au booster doivent étre aussi courtes que possible et la
grosseur du fil importante, puisqu'ils sont communs aux quatre détecteurs de la zone. Par
exemple, un fil 12AWG de zone au booster doit &tre a moins de 3 métres pour de meilleures
performances.

5. Connectez une résistance de 10Kohms de la section de détection 16 (point 22) au retour
commun de détection pour tout le BDL162 (Figure 2). La section de détection 16 sera active
quand le BDL162 verra I’alimentation de voie et vous serez capables de dire si la détection
est en réalité disponible dans les sections de détection 1 a 15.

6. Connectez fermement la carte BDL162 dans le connecteur 44 points.
7. Joignez un cable LocoNet dans une des prises LocoNet du BDL162.

8. Appliquez I’alimentation a l'unité. Les LED rouge et verte s'allumeront au moment ou
I’alimentation est appliquée a l'unité. La LED rouge s’éteindra et la LED verte restera
allumée et clignotera deux fois approximativement toutes les 2 secondes, indiquant qu'elle
est configurée pour le cablage a rail commun et qu’elle est connectée au LocoNet et qu’elle
voit les paquets DCC.

Le commutateur d'option 10 du BDL162 est mis a ""c" (fermé) pour permettre a la section de
détection 16 d'étre utilisée en surveillance de I’alimentation de zone sur un systéme de cablage a rail
commun sur tout le réseau. VVous pouvez régler avec précision les paramétres du BDL162 en
employant ses commutateurs d'option qui peuvent étre configurés en employant une manette
compatible Digitrax ou un PC avec un logiciel compatible LocoNet qui peut controler les
aiguillages. Voir la Section 7 : "Personnalisation de votre BDL162 Par configuration des
Commutateurs d'Option."
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Tableau 1 : Configuration des points de sortie du connecteur 44-Points du BDL162

Pointde Pointde Nom du Connecté a
dessus dessous  point
1 A Zone A Connexion au booster pour la zone A
2 B DS1 Section de voie isolée pour la section de détection 1
3 C DS 2 Section de voie isolée pour la section de détection 2
4 D DS 3 Section de voie isolée pour la section de détection 3
5 E DS4 Section de voie isolée pour la section de détection 4
6 F Zone B Connexion au booster pour la zone B
7 H DS5 Section de voie isolée pour la section de détection 5
8 J DS 6 Section de voie isolée pour la section de détection 6
9 K DS7 Section de voie isolée pour la section de détection 7
10 L DS 8 Section de voie isolée pour la section de détection 8
11 Masse** Masse commune du Booster LocoNet/BDL162
M Non connecté

12 Alimentation Entrée d’alimentation du BDL162 : AC 12V a 15V, ou +DC

AC1 12V a 15v

N Alimentation Entrée d’alimentation du BDL162 : AC 12V a 15V, ou +DC

AC 2 12V a 15v
13 P Zone C Connexion au booster pour la zone C
14 R DS9 Section de voie isolée pour la section de détection 9
15 S DS 10 Section de voie isolée pour la section de détection 10
16 T DS 11 Section de voie isolée pour la section de détection 11
17 U DS 12 Section de voie isolée pour la section de détection 12
18 \Y Zone D Connexion au booster pour la zone D
19 wW DS 13 Section de voie isolée pour la section de détection 13
20 X DS 14 Section de voie isolée pour la section de détection 14
21 Y DS 15 Section de voie isolée pour la section de détection 15
22 Z DS 16 Section de voie isolée pour la section de détection 16
Notes :

1. Tous les points du connecteur sont couplés entre le dessus (c6té composant) et le dessous de
la carte (c6té soudure) sauf pour les points 11/M et 12/N. Pour un courant de 6A avec des
points de connecteur de 3 A, les fils de voie/zone doivent étre connectés ensemble sur une
paire de points :

Par exemple : Zone A = point 1 et A (Voir la Figure 4).
2. Les Lettres G, I, O & Q ne sont pas utilisées comme désignation de points sur le connecteur.
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3. Les connexions d’alimentation doivent étre faites a une alimentation réservée seulement au
BDL162. Plusieurs BDL162 peuvent étre alimentés par une seule alimentation partagée tant
que vous fournissez au moins 100mA pour chaque BDL162.

4. La connexion de masse, point 11, doit étre faite au booster pour un fonctionnement correct
du BDL162.

Figure 4 : Connexion des fils de Zone & de Section de Détection sur le Connecteur 44-Points.
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6 Installation du BDL162 sur des réseaux non Digitrax

Pour utiliser simplement et facilement le BDL162 sur des réseaux non-Digitrax, il y a deux boutons
de configuration rapide qui vous permettent de paramétrer le fonctionnement de votre unité avec
soit un Cablage direct principal soit un cablage a rail commun sur tout le réseau sans employer une
manette Digitrax ou un ordinateur.

1. Sivous employez le Céblage direct principal, utilisez la Section 5.1 comme exemple de
cablage des sections de détection. Si vous employez le cablage a rail commun sur tout le
réseau, utilisez la Section 5.2 comme exemple de cablage des sections de détection.

2. Connectez le point extréme gauche de la prise RJ12 (point RailSync) a la sortie Rail A de
votre systeme. La source du signal DCC doit correspondre au signal DCC étant envoyé par
le booster aux sections de détection traitées par le BDL162. Ce signal reste actif méme
quand la sortie du booster est en court-circuit ou débranchée des entrées de la zone du
BDL162, par exemple par un gestionnaire d’alimentation PM42.

3. Configurez le BDL162 pour votre system de cablage

a) Pour des réseaux a Cablage direct principal, le commutateur "ID" derriére la LED verte
ID est maintenu a I’allumage de I’alimentation AC, le BDL162 fonctionnera en Cablage
direct principal (configuration d'usine). Quand des paquets DCC sont présents au point
RailSync du connecteur RJ12, la LED ID sera allumée et "clignotera " une seule fois toutes
les 2 secondes pour indiquer que le fonctionnement direct principal est sélectionné.

b) En fonctionnement de systéme de rail commun sur tout le réseau, le commutateur
"OPTION" derriere la LED d'option rouge est maintenu a I’allumage de 1’alimentation AC
du BDL162. Quand des paquets DCC sont presents sur le connecteur du point RailSync, la
LED ID sera allumée et "clignotera " deux fois toutes les 2 secondes pour indiquer que le
fonctionnement en rail commun sur tout le réseau est sélectionné.

Notez : si I'un ou l'autre des commutateurs est appuyé quand le BDL162 est rallumé, le
BDL162 sera reconfiguré.
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7 Personnalisation de Votre BDL162 — Configuration des
Commutateurs d'Option

Les commutateurs d'option et les configurations que vous pouvez utiliser pour personnaliser votre
BDL162 sont indiqués dans le Tableau 2. Ces commutateurs d'option sont configurés en employant
les commandes SWITCH de votre manette Digitrax. Le mode SWITCH est habituellement employé
pour faire fonctionner des aiguillages en émettant des commandes - fermé ("'c") ou dévie ("t"). Dans
le cas de votre BDL162, chaque adresse de commutation est un commutateur d'option du BDL162.

7.1 Comment lire et changer les commutateurs d’option du BDL162 (OpSw) :
1. Alimentez votre BDL162 et connectez le au LocoNet.

2. Connectez une manette de la série DT ou UT Digitrax a un des connecteurs LocoNet du
BDL162.

3. Appuyez le commutateur derriére la LED d'option rouge pendant environ 1 seconde, et
relachez-le. Les LED d'option rouge et ID verte clignoteront alternativement pour vous
indiquer que vous étes en mode de configuration de commutateur d'option.

4. Entrez en mode SWITCH sur votre manette. Composez le numéro du commutateur qui
correspond a 1’OpSw que vous voulez changer et émettez une commande "c" fermé ou dévié
"t" pour configurer I’OpSw comme désiré. L’OpSw est changé aussitdt que vous émettez la
commande de SWITCH. Voir ci-dessous les instructions pour les manettes Digitrax
spécifiques.

5. Quand les OpSw du BDL162 sont configurées comme désiré, appuyez sur le commutateur
derriere la LED d'option rouge pendant environ 1 seconde et relachez-le, le BDL162 quittera
le mode de configuration d'option de commutation. Vous pouvez aussi quitter le mode de
configuration d'option de commutation en éteignant 1’alimentation du BDL162 et en la
rallumant ensuite.

Manettes de la série DT100, DT200 ou DT300, appuyez sur la touche MODE/DISP sur la
manette pour entrer en mode SWITCH. Utilisez la manette pour lire chaque OpSw dans le Tableau
2 en le composant sur la manette et en regardant sa configuration ("'c" ou "t") sur I’affichage. Si
vous devez changer I'OpSw, appuyez simplement sur la touche c ou t pour effectuer le changement
que vous désirez. Une fois que vous avez fini de lire et changer les configurations, attendez
simplement 6 secondes pour que la manette revienne en mode "LOCO". Assurez-vous d'achever
I’étape 5 ci-dessus aprés avoir terminé la configuration des OpSw.

Manettes de la série UT, appuyez sur les touches RUN/STOP et DISP/OPSW en méme temps
pour entrer en mode SWITCH. Avec une manette UT, vous ne serez pas capables de lire les
configurations des OpSw du BDL162 mais vous pouvez les changer en composant le numéro
d'OpSw que vous voulez modifier et en pressant la touche c¢. Quand la LED sous la touche c est
allumée, I'OpSw est mis a fermé; quand elle est éteinte, I'OpSw est mis a dévié (configuration
d'usine). Quand vous avez fini de configurer les OpSw du BDL162, revenez en mode LOCO en
appuyant sur les touches RUN/STOP et DISP/OPSW en méme temps. Assurez-vous d'achever
I’étape 5 ci-dessus aprés avoir terminé la configuration des OpSw.

Manettes de la série DT400, appuyez sur la touche SWCH pour entrer en mode commutation.
Employez le clavier pour entrer le numéro d'OpSw et voir la configuration en cours de I'OpSw que
vous voulez changer ("t" ou "c" dans I'affichage). Appuyez sur la touche t ou ¢ pour changer la
configuration. Retourner au mode "LOCO" en appuyant sur la touche EXIT.
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Tableau 2 : Commutateur d’option du BDL162 (OpSw)

Le tableau suivante montre a quoi sert chaque OpSw quand il est mis a dévié ou a fermé. Les
parametres d'usine sont indiqués par les cases grisees.

OPSW t=dévié

¢ = fermé

01

05
09

10

11

12

13

19

25

26

40

Configuré pour fonctionner en céblage direct
principal (cablage recommandé par Digitrax)

Transponding inactif

Les sections de détection donnent occupé
quand I’alimentation de la zone est
débranchée

Utilisation de la section de détection 16
comme section de détection normale

Positionne ce BDL162 comme Maitre

Permet a ce BDL162 d’étre I’extrémité du
LocoNet

Délai d’allumage de I’alimentation de 5
secondes pour la compatibilité avec le DB150

Utilisation de la détection d’occupation DCC
au seuil normal. (Approximativement 22
KOhms minimum)

Les 16 Leds montrent I'occupation

Les LED d’occupation décodent les
commandes de commutation DCC de voie

Compatible avec le cablage direct principal

Configuré pour des réseaux cablés en rail
commun sur tout le réseau

Transponding actif
Non forcé a occupé

Détection quand I’alimentation de la zone
est OFF

Utilisation de la section de détection 16
comme qualificatif de I’alimentation de
zone a ON en cablage a rail commun sur
tout le réseau

Ne positionne pas ce BDL162 comme
Maitre

Ne permet pas a ce BDL162 d’étre
I’extrémité du LocoNet

Délai d’allumage de ’alimentation de %2
seconde

Utilisation de la détection d’occupation
DCC au seuil élevé. (Approximativement
10 KOhms minimum)

Pilote les 16 LED d’occupation par des
commandes SWITCH

Les LED d’occupation décodent les
commandes SWITCH du LocoNet

Remet toutes les options aux valeurs
d’usine

NOTE : si un numéro de commutateur d’aiguillage sur le réseau correspond au numéro d'OpSw
étant configuré pendant ce processus, I’aiguillage sera activé pendant la configuration de I'OpSw.
Une fois que la configuration de I’OpSw du BDL162 est acheveée et que vous avez quitté le mode de
configuration de commutateur d'option (\Voir la section 7.1, étape 5), remettez simplement
I’aiguillage & la position désirée. Ceci n'affectera pas les parameétres des OpSw de votre BDL162.

8 Adresses de la carte BDL162

Quand le BDL162 est connecté au LocoNet, il communiquera l'information de détection codée au
systeme. Si vous souhaitez reporter 1’état du BDL162 au LocoNet et aux équipements attachés ou
aux ordinateurs qui peuvent interpréter ces messages, vous voudrez probablement configurer une
adresse unique de carte pour chaque BDL162. Les adresses de carte peuvent s'étendre de 01 a 999.
On recommande de faire un inventaire de toutes les adresses que vous utilisez pour tous les
équipements connectés a votre réseau, afin de choisir des adresses différentes sur tous les
équipements.

8.1 Pour configurer les adresses de carte du BDL162

1. allumez votre BDL162.
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2. Appuyez sur la touché derriére la LED ID verte pendant au moins 1 seconde, puis relachez-
la. La LED ID verte clignotera. Le LED d’option rouge restera éteinte. Ceci vous indiquera
que vous ¢étes en mode de configuration d’adresse de carte.

Connectez une manette Digitrax des séries DT ou UT au connecteur LocoNet du BDL162.

Passez en mode SWITCH sur la manette. Sélectionnez le numéro du commutateur
correspondant a 1’adresse de carte que vous voulez configurer et émettez une comm